FORMULARIO |

1° Legge di Ohm I

V=IxR

2° Legge di Ohm

B =

tensione o differenza di potenziale V  [volt V]
intensita di corrente | [amper A]

resistenza R [ehm (]

p 1
A

Potenza elettrica

1° Legge Kirchoff

La resistenza di un filo conduttore & direttamente proporzionale alla sua
lunghezza L e alla resistivita p (proprieta fisica del materiale) e inversamente
proporzionale alla sua area trasversale A (sezione).

P=V*l = R*I*> [W=watt]

La somma delle singole cadute di tensione su ogni resistore € uguale al-

la tensione totale del circuito. E, (totale) = E, + E, + E; +ecc. Que-
sta € nota come /a Legge della tensione di Kirchoff.

La resisitenza totale in serie € la somma delle singole: Rt = R1+ R2+R3 +....

2° Legge di Kirchoff

La resistenza totale & uguale al reciproco della somma dei reciproci

delle resistenze.

La somma delle carrenti che fluiscono in un nodo & uguale alla corren-

te che ne esce.

Potenzialita batterie durata = (Potenzialita in mAh) / (| carico inmAh) [ore]

Partitore di tensione

SENSORI RESISTIVI

Termoresisitenza

Termistore

Estensimetro

LDR (luce):

Rz
Ri+Rz

Vout = Vin (

Rr=Ro (1+aT)

o =3,85*%10-3 C'l; Ro la resistenza a 0 C (100 per PT100 e 1000 per
PT1000) ; T la temperatura in C.

1_1+
T T

1

B

ol
Ro

!

1 1
R = Ro e® @10

)

To élatemperatura ambiente di riferimento (25 C = 298,15 K)

B per il nostro sensore vale 3950 (coefficiente del termistore)

Ro (la resistenza alla temperatura ambiente di riferimento, in questo
caso 10000 ohm)

e=c [E ﬁ o [ﬂ] € = deformazione [pg]
L m k = gage factor
Re = Resistenza iniziale dell’estensimetro [Q]
1 AR AR = Variazione di Resistenza dell’estensimetro [Q] = Rf— Rg
= = e R¢= Resistenza finale dell’estensimetro [Q]
k R,

R =R * Lux “®™™ = 127410 * Lux %
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R1 R1 R1
Ponte di Wheatstone |V« = V¢ (Rl +R R1+R+ AR) AR="p Vi R1-R
RI+R™ 7V,
TRANSISTOR BIJT
Sigla Ic Vceo  hFE Vcesat Vbesat Pd Package
[Al V] vi | [w]
BC547B 1 45 180 @ 100 mA 0.6 @ 100 mA 0.77 @ 100 mA 625
BC317B 15 45 160 @ 100 mA 0.5@ 100 mA 1.05@ 100mA  .310 M
25C1815 15 60 100 @ 100 mA 0.25@ 100 mA 1@ 100 mA 4 o
TO-
2N3904 2 40 60 @ 50 mA 0.2@ 50 mA 0.85@ 50 mA 625
30 @ 100 mA 0.3 @ 100 mA 0.95@ 100 mA
2N4124 2 25 60 @ 50 mA 03@ 50mA 0.9 @50 mA 625 M
MPS44G 3 400  40@ 100mA 0.75@ 50 mA 0.75@ 50 mA 625 T0-92
KSP42 5 300 40@30mA 0.5@ 20 mA 0.9@ 20 mA 625
BC489G 5 80 160 @ 100 mA 0.5@ 500 mA 0.9@ 500 mA 1.5 M
2N4401 6 60 160 @ 100 mA 0.4@ 150 mA 095@150mA 1.5
0.75@ 500 mA 1.2 @ 500 mA TO-92
2N5550 6 140 20@50mA 0.25@ 50 mA 1.2@ 50 mA 625
BC337-25 8 45 160 @ 100 mA 0.7 @ 300 mA 1.2 @300 mA 625
RELE’ Schema rotazione motore con relé
RELE’ Vbobina | bobina I max out +
Volt mA A
XRF1012D 12 44 16
XRE2024D 24 22 8 Mc — o sy i)
XCM1C012 12 44 12 P n
XCM1C024 24 22 12 o cou
XCM2C012 12 44 8 > /-
XCMA4C012 12 75 3 Al Foﬂ Ry, - PP . _.
XCM4C024 24 38 3 o_é
XCM1A012 12 95 12 n 14 T
XCM1A024 24 48 12 GND
XCM2A012 12 95 8
XCM2A024 24 48 8
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